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로로봇L1

로로봇L1은 한양대와 (주)힐스엔지니어링이 공동 연구하여 개발한 물류 로봇이다.

라스베이거스에서 열리는 세계최대 가전쇼 CES 2020에 출품
자체 4단계 물류로봇 개발 로드맵 중 1단계 실용화 물류로봇
작업동선 최적화와 피킹작업 효율화를 위한 총 작업시간 단축 및 총 운영비용 절감의 효과

관련 기사
<뉴스H> 2019.12.30 한양대-(주)힐스엔지니어링 공동 개발 물류로봇 '로로봇L1' 출품
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