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조기춘

조기춘은 한양대학교 서울캠퍼스 공과대학 미래자동차공학과 부교수다.
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학위

Ph.D., Hanyang University (2014)

연구 관심 분야

- (Decision) 동적 상황 내 자율주행을 위한 협조 판단, 예측 및 제어

- (Machine learning) 실시간 환경 모델 생성, 객체 검출, 분류 및 추적

- (Perception) LiDAR, Radar, GNSS, INS등 다중 센서 퓨전, 실시간 위치 추정, 정밀 지도 생성 및 업데이트, 객체
추적

- (Platform) 디지털트윈, 컴퓨팅, 네트워크 및 소프트웨어 시스템 설계

주요 경력

- 2014 ~ 2015: 한양대학교 자동차전자제어연구소 박사후연구원

- 2015 ~ 2018: Expert system engineer, Valeo, France

- 2018 ~ 2024: 건국대학교 스마트운행체공학과 부교수

- 2024 ~ 현재: 한양대학교 미래자동차공학과 부교수
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교내 매체

<뉴스H> 2024.04.04 한양대 조기춘 교수팀, 현대자동차 주최 ‘2025 자율주행 챌린지’ 우승... 국내 최초
End-to-End AI 기반 자율주행 기술 선도
<뉴스H> 2025.04.23 '도로 위 AI의 미래는 우리가 만든다' 한양대 AutoHYU, 현대차 주최 2025 자율주행
챌린지 우승

https://cms.newshyu.com/news/articleView.html?idxno=1018288
https://cms.newshyu.com/news/articleView.html?idxno=1018288
https://www.newshyu.com/news/articleView.html?idxno=1018413
https://www.newshyu.com/news/articleView.html?idxno=1018413

